ECONOMETRIA 1I:
ECONOMETRIA DE SERIES TEMPORALES

Estimacidn e inferencia



Introduccion:

e Modelos ARMA: ahora vamos a ver algunos resultados
asintéticos de estimacidn e inferencia para

— la media no condicional de los modelos MA/AR
— las autocorrelaciones no condicionales py

— contrastar la hipdtesis de no autocorrelacién (px = 0)



Inferencia para la media no condicional:

e Consideramos un modelo MA(q) con media no-condicional E(y;)
igual a cero:

Yo = €+ P1€e1+ -+ Pger g
q
= D Wle
=0
= w(L)Et
donde vo = 1y {e:} es WN(0,0?)

e Dadas algunas condiciones técnicas (suponemos que las
condiciones se cumplen), tenemos

y1 = E(y) (=0) (1)

donde ¥ es la media muestral, es decir, Y+ = % Z;l Yt



Inferencia para la media no condicional (cont.):

e En palabras, (1) significa que la media muestral y+ es un
estimador consistente de E(y:)

e Dadas algunas condiciones técnicas (de nuevo, suponemos que
las condiciones se cumplen), tenemos que

VT yr =5 NO.9(1)0%) 2)
donde o2 es la varianza del ruido blanco {e;}
e En palabras, (2) significa que la distribucién de v/T -y tiende a
una distribucién Gaussiana con varianza v(1)%vo, cuando el

tamano T de la muestra tiende a oo

e La utilidad principal de (2) en este curso es para contrastar si la
media no condicional E(y:) es igual a cero o no



Inferencia para la media no condicional (cont.):
e Ejemplo. MA(1): y: = € + 01641
— p=E(y)=0
— (L) = (1+06:1)
— VT -yt 4, N[0, (1 + 61)? 2]
——
w(1)?

— Intervalo de confianza al 95%: +1.96¢(1)o. Por ejemplo,
cono?=1y6 =3 +£1.96-3 ~+3



Inferencia para la media no condicional (cont.):

e Ejemplo. AR(1): vt = ¢d1yt—1+€r con |p1] <1y
€+ ~ WN(0,0?). Aplicando el operador retardo para escribir el
modelo como un MA(o0) se obtiene:

(1_¢1[—)Yt = €t

Ye =

1
1— L
= (1+¢1l+ L% + - et

= Zgzﬁ/iLjet
j=0
= Y(L)er

e Entonces:
— p=E(y:)=0

— (L) = =51



Inferencia para la media no condicional (cont.):
e Ejemplo AR(1) (cont.):

1
(1—¢1)?

N———
P(1)?

~ VT 77 4 N )

— Intervalo de confianza al 95%: +1.96¢)(1)o. Por ejemplo,
con ¢y =3yo?=1 £196-2~ +4



Covarianzas y correlaciones:

e VVeamos ahora algunos resultados para las covarianzas y
correlaciones:

T—k
T = Z(yf —vr)Ve—k—y7), 0<k<T-1
t=1
A Ak
Pk = T
Yo

donde y7 es la media muestral

e Dadas algunas condiciones técnicas (de nuevo, suponemos que
las condiciones se cumplen), tenemos

P1 P1
2 2
Vo I 4, N(O,W)

Pk Pk



Covarianzas y correlaciones (cont.):
donde 0 y W son matrices

e La matriz de varianzas y covarianzas W tiene una expresién muy
compleja, y por ello hay que ir caso por caso

o MA(q): Wjj =1+42pF +2p3+---+2p2 coni >gq

— Intervalo de confianza al 95%: +1.96 %

— Intervalo de confianza al 95% para un MA(0): :|:1.96%

— Intervalo de confianza al 95% para un MA(1): +1.96 f/tﬁﬁ%
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